UNITRH
. = CEMI

UCY 74S428N

Bipolarny oyfrowy uklad soalony TTL-S peini funkoje UCY 748438N
kontrolera systemu 1 dwukierunkowego bufora do magi- - Kontroler systemu
strali danych systemu mikroprocesorowego wykorzystu- i dwuki kowy bu
Jgoego jednostke centralns MCY 7880N. Wukierunkowy bufor

magi i
Ukiad wytwarza sygnaly kontrolne niezbedne do bezpo- dia .tn,'l "'“"5"

Srednie] wapllpracy jednostki centralnej & pamigoia-

@i 1 ukiadami obslugujaoymi urzgdzenia We /Wy.

Sygnaly kontrolne twores magistrale kontrolng sys-

temu, Sg to: MSI TTL-§

MEMR - a{gn:l_ kontrolujgoy ozytanie danyoh z pa- : -
miec

MEMW - sygnal kontrolujscy zapis danyoh do pamigoi Obudowa CE 77

I/oR - sygnal kontrolujgoy wprowadzenie danych g

urzgdzenia YWe-Wy

I/OW - sygnal kontrolujqoy wyprowadzenie danyoh do
urzadzenia We-Wy

INTA - sygnal potwierdgzenia Prezyjeocia przerwania
przez Jjednostke ocentralng

) Sysnali kontrolne wytwarszane 8§ przez bramkowanie slowa stanu proocesora pojawia jg-
cego 8 ; na magistrali danych na poczgtku kazdego oyklu r masgynowego miﬁroprooeaora
1 sygnaiéw pochodzgoych z jednostki centralne} /DBIN, WR 1 HILDA/.

W tabeli 1 przedstawiono wsezystkie slowa stanu 1 odpowiadajgce im oykle massynowe
oras sygnaly kontrolne generowane przez uktad.

Dwukierunkowy bufor do magistrali danych zapewnia separacje szyny danyoch systemu 4
szyny danych jednostki centralnej, daje dusq oboiazalnosé szyny 1 podnosi odpornoéé
systemu na zaklfoenia. Uklad ma mozliwodé automatyozne) generacji kodu rozkazowefo
RST7 na szynie danych jednostki centralnej. Ten rodeaj pracy jest stosowany, jeseld
w systemle wystepuje tyko jeden podprogram obslugi przerwafi. Aby uzyskal automatyocg-~
ng generaojg kogu R3T7, wyjéole ukladu INTA lg0zy sig Poprzexr rezystor 1 k) ze fré-
dlem napiecia +12 V, ‘

Wersja ukladu UCY_74S438N oharakteryzuje si¢ wotzesniejszym pojawieniem sle sysnaliéw
kontroli zapisu 175% i NEWW, '

W ukladzie UCY _748438}{ sygnaly te pojawiajg sig w odstepie ozasu réwnyn tnc od zbo-~
cza opadajgcego sygnaltu STSTB. .

Uktad wyprowadzeh Opis wyprowadzen
Do+ D7 — wejscie—wyjicie szyny danych od strony jednostki centralnej
57578 1] Y @ Uee DBg + DB; — wejscie—wyjécie szyny danych od strony systemu
HLDa [Z] 27) oW {/0R ~ (wyjscie); kontrola czytania danych z we—wy
wa 3] E MEMW 1/0W -~ (wyjscie); kontrola zapisu danych na we—wy
BN /E« g 7oR MEMR ~ (wyicie); kontrola czytania z pamisgci
1% £ )
8. (3] 5] weRR MEMW + (wyjscie); kontrola zapisu do pamisgci
8, T3 . “
G 53 WA DBIN ~ {wejicie); sygnat gotowosci jednostki centrainej do przyjecia danych
o, [6 ]
‘ . :a I INTA — {wyjicie); potwierdzenie przyjecia przerwania przez jednostke centralng
L8y [2 22 BUSEN '
’ [: HLDA ~ (wejécie); potwierdzenie przyjecia sygnatu HOLD przez jednostke cen-
c; [8] 121} o¢ traing )
r8, [3] ' 20 Deg WR ~ {wejscie); sygnat potwierdzajgcy gotowos¢ jednostki centralnej do wysta-
- ) nia danych na magistrale systemu
10 9] D5 o
% [ ’ BUSEN — {wejdcie); sygnal ustawiajacy wyjdcia kontrolne i wyjécia DB uktadu
o8, (7] © 9] oss w stan wysokiej impedancji
3, 3] ) Dy STST8 — (wejscie); sygnet strobujgcy wewngtrang pamigd stathsébw
(z uktadu UCY 745424N) -
o8, [13] e os,
N F’T E-l oo UCC — zasllanie (45 V)
- GND - - masa(OV)
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DWUKIERUNKOWY
NADA JNIK
ODBIORNIK

SZYNY
DANYCH

DBg
0By
DBj
DBg
08¢
DB

REJESTR

STATUSOW

l 1 KONTH: L& NAD /.08 I

DEXODER

{

STSTB

SYGNALOW

KONTROLNYCH

DBIN

WR

HLDA

BUSEN

Schemat blokowy

iINTA

Stowa stanu, stany wej$é Dg + D.,, cykle maszynowe, sygnaly kontrolne

Stan wejsé Dy + Dy ' Cykl maszynowy Sygnal
Siowo CPU kontrolny
stanu | D, D1 D2 DJ D“ I)5 D6 D7 generowany
1 0 1 0 0 0 1 0 1 | Pobranie inmstr. MEMR
2 0 1 0 Q 0 0 0 1 Cezytanie r pamigel MEMR
3 0 0 0 0} 0 0 o 0 Pisanie do pamigoi] MEMW
[ 0 1 1 0 0 0 0- 1 Czytanie stosu MEMR
5 0 0 1 0 0 (o 0 0 Pisanie do stosu MEMW
6 0 1 0 0 0 0 1 0 | Czytanie zwejécia I/0R
7 Q 0 0 0 1 0 0 0 Wyprowadzenie na 1/0W
. wyjécile
8 1 1 0 0 o 1 0 0 Potwierdzenie INTA
- przerwania
9 o 1 0 1 o () o 1 Potwierdzenie /2ADEN/
. zatrzymania ’
10 1 1 0 1 0 1 0 0 Potwierdszenie INTA
. przerwania pod-
czas zatrzymania
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Parametfy dopuszczalne

Oznaczenie ‘ Nazwa Jedn. Wartodé

oin - Bax

Uc?! Napiecie zasilania ‘ v =0,5 7

U Napigole wejsoiowe v -1,5 7

Io Prad wyjdociowy mA 100

tamb Temperatura otooszenia % - 0 +70

w ozasie pracy

totg Temperatura przechowywania % =55 +12%

R Rezystancja terwmiocana K 75

"th;l-a glgoke-otoosenie n

t j Temperatura sigosa % 4150

Parametry charakterystyczne statyczne [Ugg = 5 V 4585 t,.0 = 0 + 470%/

Ogna=- Naswa Jedn, Wartosé . Warunki pomiaru
czenie ain max
-IIL1/ \nigizojéoiowy w stanie mA Ugg™ 5925V, Up= 0,45V
- dla wejdoia: STSTB 0,45
- dla '.1‘63 D2’ D6 0’7,
- dh"’éé’ Do, D1' DJ’ 0’25
Dys Dgs Dy
- dla posostalych wejsé 0,25
I/ | Prad wejsotowy w stante A Ugg= 5925V, Ups 5,25V
wysokim
- 4la we jéoia: STSTB 100
- dla wejsés DBg + DB7 20
- dla posostalych wejsé 100
"UII. Ujemne napigoie wejsciowe v 1 Ucc =4,757, -II =3 mA
O Napigole wejsciowe v 0,8
1L w btanie niskim
U Napiecie wejéciowe v
IR w stgnie wysokim
UOI.2/ Napiecie wyjsciowe v
w stanie niskinm
- dla wyjsé: D, + D 0,45 Iny =22 mA
vd 0~ 7 ! oL | Ugg = 42757
- d4la pozostalych wyJsé 0,45 IOLa 10mA|
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od. tabl.

" Ozna= Nagwa Jedn, Wartoéé Warunki pomiaru
ozenie o min max
1] 3/ Napigoie 'ijéoiowe v
OH w stanie wysokim
- Do - 3,6 I,ya=-10n4
dla wyjéé:s Dy - Dy ’ OH ) ' Ugg = by757
-~ dla posostalyoh wyjsé 244 Igg=-1mA l :
3/ ‘
-I Zwarciowy prad wyjéoio- mA 15 90 Un =57V
oS wy dla wssystkioch wyJjéé ' ] ce
&/ -~
I Prad wyjéociowy w stanie pA 100 Uym= 5,25V
0 off | yysokiej impedanoji; 0 Ugg = 5125V
dla wyjé6 kontrolnych | =100 | gy=0,u5v | ‘
I Prgd wyjécia INTA mA 5 wylécie INTA polgczyé
INTA w i ‘ze frédlem napiecia
+12¥2poprzez rezystor
1k
Icc Prgd zasilania mA 190 UCC = 5,25 V
Uwagi:

1/ Dla ustawienia ssyny Dy # D7 w stan wysokie] impedanoji /pomiar praddw we jScio-

2/

3/

wyoh/ nalety podaé na wejdole DBIN gero logiozne,
Dla ustawienia ssyny DBj + DB7 w stan wysokleJ impedanoji /pomiar pradéw we jscio=-
wyoch/ nalefy podadé na wejécie BUSEN Jedynke legioczng. ' )

Dla ustawienia zera loglczmego na wyjsciach kontrolnych: INTA, 1/0R, MEMR nalezy
na '°352£5_Bo - Dy podaé stany logiczne zgodnie z tabelg /str. 160/, na wejsicia
STSTB, BUSEN, HIDA podaé stan logiczny zero. Pozostale wejscia odigczone,

Dla uastawienia sera logioznego na wyjéciach kont;olnyoh: 3757, MEMW nalezy na
wejdola Dy + DZ podaé stany loglozne zggdnie z tabelg /str. 160/.

na wejdola STSTB, BUSEN, HLDA, DBIN i WR podad stan logiozny gero,

Dla ustawienia zera logiogznego na wyjdciach Dy # D7 nalety na wejdola DBy + DB7,
HIDA, STSTB podaé stany lqgicrzne zero, a na wejsoie DBIN podaé stan logiozny jeden,
Dla ustawienia zera logioznego na wyjéciach DBy + DB7 nalegy na welfcia ﬁﬁgii}
HIDA, DBIN, STSTB Dy + Dy podaé sero logiczne, a nastgpnie na STSTB jedynke
logioxna.

Dla ustawienia jedynki logicznej] na wyjdoiach kontrolnych nalesy na wejéoia
B, BUSEN, HLDA podaé gzero logiozne,

Dla ustawienia jedynki logioznej na wyjéoiach Dy + D nalesy na wejéoia DBO - DB7
i DBIN podaé stan logiosny jeden, na wejsoia HLDA, STSTB stan logiozny zero,

Dla ustawienia jedynki logiloznej na wyjdoiach DB, + DB7 nalety na wejdoia BUSEN,
HIDA, DBIN, STSTB orasz Dg - D,y podaé rero logiorne, nastgpnie na wejsole STSTB
podad Jedynkq loglozng i nastepnie na we jéoia Dy +,D7 Jedynke logioszng.

‘/lnln ustawienia wyjéé kontrolnyoch w stanie wysokiej impedanc)i nalety podaé Jedynke

13

logiosng na wejéoie BUSEN,
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Parametry charakterystyczne dynamiczne

fUgg = 5 Vi ¥gm = 0 # +70%/
Oznaczenle Nazwa Jedn. Wartoéé Warunki
, min max pomiaru
oy Szerokosé impulsu STSTB s ns 22
t Czas ustalania sygnaléw D, +D ng -8
58 przed impulsem STSTB 057
t Czas -trzymania sygnaléw D, +D ne 3
el Po impulsie STSTB 0" 77
tpe - Opéénienie sygnaldéw kontrolnych | ns 20 60
wggledem sygnalu STSTB
= GL = 100 pP
t Opéfnienie sygnatdéw kontrolnych ns 30
RR wzgledem sygnatu DBIN
tae Opésnienie sygnalu DBIN wzgledem ns 45
3vgnallw Dy + Dg :
- X CL = 25 pF
top Opéénienie sygnaiéw Dy + Dy hs 30
wzgledem sygnaléw DB, + DB,
podczas wprowadzanla
danych 8
tyr ’ Opéznienié sygnaldéw kontrolnych ns 5 45
wzgledem sygnalu WR
th Opéfénienie sygnatéw DB, + DB, ns 30
wzgledem sygnalu STSTB
podozas wyprowadeania danych
CL = 100 pF
typ OpSénienie sygnaléw DBQ + DBy ns 5 40
' wzgledem sygnaléw D, + D
podczas wyprowadzenig dangch
t Opéénienie;aygna16w DB, + DB ns 30
3_ wzgledem sygnalu BE§EN° 7 7
t Op6Znienie s 16w kontrolnyoch ns 25
HD A I%’ﬂ, R, wzgleden
sygnalu HLDA
tps Czas ustalania sygnaldw DB + DBy ns 10
przed sygnalem HLDA :
tor Czas trzymania sygnatiéw DBO-:-DB., ns 20 cI. = 100 pP
D po sygnale HLDA
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Do +Dy

DBIN

HLDA

INTA, T70R.MEMR
po sygnale HLDA

DB(#DBy podczas
wprowadzania danych

Dg Dy podczas
wprowadzania danych

i70W iub MEMW

Dg*Dy podczas
wyprowadzania danych

DBg+DBy podczas
wyprowadzania danych

\,
\

_—\._ " _.k.w

Ssm

1.5y

k)

T

1ng Ste—e— 10 ~rd

3
RPN S X
R0
ot o —of tag Lo
twh

Zaletnosci czasowe migdzy sygnotomi wejéciowymi i wyjsciowymi

7

Obcigienia wyj4¢ pomiarowych ™

Dia wyjse 0, 607 R'
Pozostale wyjécia R,

4k§2;R2= m
- 5000; RZ =1 kR



