HD 49723 ANT

Uklad scalony duzej skali integracji HD 49723 ANT jest procesorem servo
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Rys. 80. Struktura blokowa i wyprowadzenia uktadu scalonego HD 49723 AN'T



zastosowanym w magnetowidach GOLDSTAR GHV-1290 WQ, GOLD-
S>TAR GHV-1291 WQ, GOLDSTAR GHV-1295 WQ, GOLDSTAR GHV-1296
WQ, GOLDSTAR GHV-1297 WQ, GOLDSTAR GHV-1298 WQ i pochod-
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Rys. 81. Uproszczona aplikacja i napigcia state na wypr. u. s. HD 49723 ANT



nych. Sterowany jest z ukladu system control HD 614042 SXXX, nadzo uje i
steruje obrotami silnikow tréjfazowych w blokach capstan motor i drun mo-
tor. Konstrukcja tych blokow, aplikacje sterujacych nimi uktadéw scalo vych
oraz zasada dzialania nie odbiega zasadniczo od opisanych uprzednio.

Uklad jako czestotliwosc odniesienia wykorzystuje sygnat 4,43 .(Hz
przychodzacy z bloku video. Zasilany jest napieciem stabilizowanym 5 V'

Analizujac schemat blokowy i uproszczona aplikacje ukt. HD 49723 ANT
(rys. 80 i rys. 81) mozna zauwazy¢ pozorng komplikacje jego wewnetiz nej
struktury na rzecz ograniczania ilodci aktywnych elementéw zewn:irz-
nych. Znaczny przyrost liczebnosci wyprowadzen wynika z zastosow ania
rownoleglej transmisji informacji miedzy ukladami servo i system control,
zardwno przy pracy normalnej jak i trikowej. Zmiana trybu pracy pol:ga
na multipleksowniu sygnaléow i przekazywaniu ich do wzmacniaczy oraz
komparatorow, wykrywajacych rozkazy otrzymane z uktadu nadzorujace-
go (wedle polecen uzytkownika — zadanych z klawiatury lokalnej lub p lo-
ta).

Sygnaty D. PG, D. FG i C. FG sa bardzo podobne do pokazanych upr.d-
nio (oscylogramy G do M na rys. 82), natomuast svgnaty btedéw (oscylozra-
my D i F na rys. 82) wskazujg na przesuniecie procesu ich usrednianic do
blokdw silnikow.

Intormacje z meandréw i glowic umieszczonych przy rotorach silnik.ow
s wzmacniane i porownywane z wielkoSciami zadanymi przez imp:!sy
ramki nagrywanego sygnatu lub czestotliwosci odniesienia (fsc = 4,43 M-z
po podzieleniu do poziomu, na ktérym odbywa sie porownanie w detek to-
rach fazy) i odczytanymi z glowicy synchronizacyjnej (przy odtwarzanit ;.

Przetwarzanie sygnaléw odbywa sie¢ w przetwornikach cyfrowo-an.lo-
gowych. Odmienna komunikacja z ukladem nadzorujacym nie wymaga
stosowania, w strukturze ukladu, programowanych dzielnikow czesto-li-
woSCi.

Pordwnujac dotychczas omdwione procesory servo moina zauwazyC ze
ich budowa w czesci dotyczacej serworegulacji jest dosy¢ podobna i rozr ice
wynikaja glownie z przyjetych przez konstruktorow wielkosci sygnai<w
kontrolnych (nie bedacych parametrami systemu VHS). Duze zmiany wy ni-
kac beda natomiast ze sposobu komunikowania si¢ ukladéw serworegula 3ji
z gléwnym procesorem — system control. Z powyzszego wynika, niestc1y,
zdecydowane ograniczenie wymiennosci ukladéw serworegulacji, nawet
w przypadku gdy steruja one tozsamvmi mechanizmami (patrz tab. 3).
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1. Opis wyprowadzen uktadu scalonego HD 49723 ANT

Symbol - ' ' Opis

——t e B U |

STILL ‘WE Ustalame parametrow meulw dla hmkcu %TILI

S o :

CTLMM |WE Ustalame parametrow czasowych impulsu CT[

TRKMM  WE We]ﬂcw 1mpul~0w tracl\mgu Z bluku ‘ﬁ SC()I\

R — —m

CHl MM : WE Regulacja przetaczania glowicy 1

CH7 MM WE Regulacja przelaczania glowicy 2
HSWDE[AY WE N r

\VP/MMI WE Opozmeme 1mpulqow symhronuacp plon(m €]

VP/MM2 (WE Opozmeme 1mpulqow %Vnchromzaql pu)nov\ e|

AHSW WY Wy]SL ie lmpulsu prze}qczama - svgnal kontmknv

IGND ‘Masa ukladu

| HEAD SW (WY Wy]sme 1mpulsow przelqwama la.,}owm

VPOUT WY Wy] Scie 1mpulbow wnchro pmnowe] do bloku Vldeo |

fomn— ——

SP(H) WY Wyj SY8: okresl pre;dk przesuwu tasmv (sfmzdard play)
TLP (H) WY Wy]. SY8- okreslaiace pre;dk. przesuwt tasmy ([ong play)
[N N [ —- -
|EP(H) iWY Wy] SY8. okresl prs;dk przesuwu tasmy (supm ong play) ‘r
—_ . | ——— N 74,____1

DRUM CTL ,WY Wy]sme %ygnahx b}gdu do eterowama dm m motor

Wejscie wzmacniacza svgna’fu bledu pr@dkosa drum motor {z J

D.ADD(-) \WE ‘przetwomlkaf/U)

) ]

b Vo

d FUm motor l

| LAG CR ! ‘WY ’Wy]sae kon‘rrolne sygna}u blt;du tazy drum nzofor

?PD o 1WY Y;y]qae SY8- bledu z uld pomwnama fazv dr umt motor

|
(DD WY Wyisde syg bigdu 7 okl porownania fazy dr ot |
P/N

E.ADD( 1) |\A}E TWe]sme wzmacniacza bvgnatu bledu fazv irum motor B H
\
|




CrD WY |Wyijscie sygnaiu bk—;du z ukiadu porownama fazy CM

23
24 |CAMP(+) WE We]sc1e wzmacniacza svgna}u btedu fazy CM
25

ﬁFV WY [Wyjscie sygnalu bh;du z przetw ormka /U CM

26 |CGAINSW \WE |Wejscie pomocmcze dla syg. z pin 25

27 |C.GAINSW WE Wejscie pornocmcze dla 5Y8- Z pin 25

28 |CAMP.(-) |WE Wejscie wzmacniacza svgna}u bledu predkosci capstar
motor (z przetwormka t/U)

3i C.CTL WY Wy]sae sygna}u biedu do sterowama capstan motor

\
31 lS’EI]:;E ‘WY Wyijscie do sterowania capstan przy funkgjach trikowv:

32 |L/MMH/ WE Sterowame funkc]aml uldadu z bloku SYSCON

MODE 1 WE Sterowame funkqam1 uldadu z bloku SYSCON

MODE 2 WE Sterowame funkcjami uktadu z bloku SYSCON

35 |PB 1 WE |Ustawianie rodza]u pracy odtwarzama
36 'PB2 WE |Ustawianie rodza]u pracy. odtwarzama
T_ R S DI _ B

37 J_F ADJ WY [Sygnat odniesienia przy :,terowamu trikowym

38 |VPON H WE Sterowame we]smem dla 1mpulsow VP

139 |REVH WY Sterowame szybklrm obrotarm capstan motor
30 RE (H)

EO_ |REC MODE |WE Sterowame praca ukladu przy ong play

41 CTL DUTY WY ‘Sterowame praca glowmq CTL +5 V)

42 |REC CTL E Sterowame nagrywamem (masa)

43 Wy] syg. taktujacego 4, 43MHZ (NP)

l U

44 |FSC lWE |We]sc1e sygna%u takm]qcego443MHz

\ 1 R




1]

L p T _Symbbl = f o 7
46 ICSYN WE We]sae sygvr;;m:y;&;(;nmacil d(; ﬁkladu Separatora
47‘?3&6** N vMasa ukiadu -

44 \;1\7/[7/’:&11‘& ;\;V‘E We]sc1e sygnaluiFl\TI;G—C - N
49 ‘—l;I\TSEM V\;E I Res Regulacja wzrr;(;n;éma sygnahl I:I\/E‘:GCA -
{50 |D.PG IN WE We]isAvg D.PD d‘o:;(‘ladow porownama N
51 VD FG 7 WY Wy}sme sygnatu D.FG po wzmocnieniu
52 |DFGIN {WE Wej. wzmocnionego syg. D. FG do ukladu poréwnania
,. 33 ]jTFGAMP(—)TWE We]sae sygna}u zD.FG
|54 j FGBIAS WE Napiecie odniesienia dla ukla;h{ ;or;)wnama
55 (CRGAMPO|WE Wejscie sygnahu z czuinita CFG
56 |CFG AMP(—) |WE ‘We]v;mocmonego syg. CFg ci_;iﬂ:d:sfl;_porownama
| i 57: C FG WY {Wy]sc:le sygnalu C.FG po wzmocnieniu 7
YSH P CTL OUT |WY |Wyijscie impulséw CTL pc; ;«;mocmemu
! 597” i CTL IN WE (We]sae impulséw CTL po wzmocnieniu B
‘ ‘hl) CTLAMP( ) WE ]qucxe sygnatu CTL pxﬁ_cid:cwaryamu B |
y 6l |CTL BIAS ' WY |Przelaczanie funkgji glowicy CTL przy nagrywamu
‘J 62 | VCC Easﬂarue ukladu v - ]
‘/ WE/TWE MY sygnatu z/do glowmy CTL (dla funkql PLAY/REC) l

kWY WE/WY sygnatu z/do glowicy CTL (dla funkdji PLAY/REC)
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Rys. 82. Wazniejsze oscylogramy uktadu scalonego HD 49723 ANT




